
 

 

 

 

 

 

 
10.00 – 16.00 

 
 Carrozzine elettroniche e controllo ambientale 

 La postura eretta in statica e dinamica (standing, carrozzina per 

distonici…) 

 Elementi posturali (cuscini, schienali, unità posturali arti 

superiori…) 

 13.00 -14.00  Pausa pranzo 

 
A cura di: Ivano Di Cataldo – Area Manager Progettiamo Autonomia 
  Stefano Buchignani – Product Manager Progettiamo Autonomia 

 

La partecipazione è gratuita. Si prega di confermare la propria presenza 
Per gli interessati è possibile provare gli ausili illustrati previa comunicazione 

Ufficio H 
 

Comunità Piergiorgio ONLUS 

 

tel:  0432 403431 

Info:  www.piergiorgio.org                                                                        mail:  ufficioh@piergiorgio.org 

Mercoledì 13 Novembre 2013   

h. 09.00  - 16.00 
Comunità Piergiorgio ONLUS - c/o Sala didattica – Piazza Libia 1 - 33100 Udine 

  
 

Gestione della statica dell’utente e Sistemi di 

controllo Ambientale 


